
 
  

M8000 技术规格      额定速度:  8000 RPM 额定RPM下的角动量:  8,000 N-M-S 额定RPM下的抗摇力矩: 17,140 N-M 加速到额定RPM时间:  35分钟 加速到可开始工作时间:   20分钟（70%RPM） 加速功率: AC电机:  3000瓦 DC控制:  240瓦 工作功率: AC电机（与海况有关）: 1500-2000瓦     DC控制: 240瓦 AC输入电压: 208-230VAC（+/-10%），     50/60Hz，单相 DC输入电压:  24VDC@10安培 热交换器要求的海水流量: 15.1 升/分钟                        （4 加仑/分钟） 最高环境温度:  60摄氏度（140华氏度） 重量:    525千克（1155磅） 陀螺减摇器尺寸: 0.922(长) x 0.997(宽)x 0.705(高) –米 36.26(长)x 39.25(宽)x 27.76(高) - 英寸  

 

   应用         新型Seakeeper M8000 陀螺减摇器是原7000型装置的改进产品。其设计更简化安装和操作，可以对排水量35吨位以下的船只起到理想减摇效果。对要求零速、锚泊以及航行状态下都要求减摇的船只，M8000产品是理想选择。对于更大吨位的船只，可以采用安装多个减摇器来实现减摇理想郊果，或可安装新式M21000型减摇器。   性能          船只水上摇晃运动与陆地类似运动相比，更没有规律性，是最不期望发生在船只上的运动。由于不舒服、疲倦、甚至是晕船，人们不得不为提升水上舒适性付出代价。  根据陀螺减摇器动力学原理，Seakeeper真空密封陀螺减摇器可提供强大的力矩，可以大大降低船只摇动，而且不会对船体产生阻力，不需安装在水下，没有安装的束缚，避免外物造成设备损坏的可能。Seakeeper独特的液压制动系统可以确保该设备在各种海上条件下正常工作。  



 电气                                          船厂负责提供208-230 VAC（+/-10%）、50/60HZ,30A的单相电源给电机控制箱，和24 VDC、10A的直流电源给控制箱。  冷却要求                                      陀螺轴承和电机控制箱由是冷却回路，在该回路中有海水热交换器。由船厂流量大于15.1 lpm以及最大6.9Bar压力的海水给热交换器。对于用来安装陀螺和电机控制箱的地方，其环境温度不应超过50摄氏度。  负载                                          船只安装方负责给陀螺减摇器底座安装的基础设计，确保该基础能够安全将陀螺负载从底座转移到船体结构上。  安全                                          在出现系统故障或报警、电源故障或制动器压力不足的情况下，制动器自动锁定陀螺减摇器，以免产生过大的减摇负载。也可通过操作面板锁定制动器，或通过关闭电源，也能锁定制动器。  安装位置                                      陀螺减摇器是一种力矩装置，不是一定要安装在指定的船体位置，也不是非要安装在船中心线上。然而，对于高速船只，不应将陀螺减摇器安装在垂直加速度超过±1G（0至2G范围）的船体前端位置。  控制                                           提供了操作面板和小显示屏，用于启动、操作、监测和关闭陀螺减摇器。  监测                                          提供了多个传感器、报警装置和自动关闭功能，来实现全自动控制。传感器用于监测转子轴承的温度、电机和控制箱温度、真空压力、万向轴角度、制动器压力以及船只摇晃状态。陀螺控制器能够将传感器数值和报警信息发送至显示屏上，并能在出现报警的情况下自动锁定陀螺，关闭电机。在出现故障或报警的情况下，陀螺减摇器历史信息记录在控制器的存储器中，在以后执行维护和检修时，可调用这些历史信息。 
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